SHP/schoolomgeving:
input september 2018

Thema Verkeerveiligheid

TAFEL 1

Kiss en Ride

Voldoende parkeergelegenheid
Aanduiden van schoolzone

30 km zone

Fietspaden **

Verbod vrachtverkeer
Zebrapaden en verkeerslichten **
1-richtichtingsverkeer

rotonde

Veiligheid handhaven

Afstemmen met Varendonck college
Andere routes stimuleren **
Verkeersbrigadiers




TAFEL 2

Aparte fietspaden

Veilige fietsroutes door heel Asten**

Via 2 kanten school bereiken

Lange Kiss&Ride strook

Beatrixlaan geen doorgaande weg (verkeerluw)
Snelheidsbeperkende maatregelen (verkeerslichten, drempels) **
Overzichtelijk vanuit kind perspectief

Ouders stimuleren op de fiets te gaan in plaats van met de auto
Aanpassen schooltijden VO **
Brigadiers over de gehele route
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TAFEL 3
Rotonde Dijkstraat
Rotonde Heesakkerweg-Beatrixlaan
Locatie Varendonckcolege **
- Voldoende parkeergelegenheid
- Kiss en ride
Fietsstraat langs museum - Ostadestraat sportveld naar Varendock
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TAFEL 4
Fietspaden
snelheid
oversteken
geintegreerd verkeersplan
K&R

Parkeren **
Stoplicht
Voetpad/trottoir
Extra verlichting
Route **

SWOV (stichting wetenschappelijk onderzoek verkeersveiligheid) **
Zelfstandigheid

handhaven

verkeersonderwijs

brigadiers

duurzaam vervoer

ouders verkeersbewust zijn **
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